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Abstrak 

Sistem Model Pembersih Kotoran Ayam Petelur Otomatis Menggunakan Sensor Ultrasonik Berbasis 

Arduino merupakan alat kontrol yang mampu membersihkan kotoran ayam secara otomatis. Pembuatan 

alat ini menggunakan sensor ultrasonik untuk mengatur pembersihan apabila kotoran pada belt penampung 

kotoran mencapai jarak 19 cm atau lebih maka dinamo akan berjalan dengan di barengi led yang menyala 

memberitahu bahwa kotoran ayam dalam kondisi penuh, kemudian sistem akan bekerja dan Arduino 

sebagai pusat pengendali sistem yang dapat memproses data sinyal perintah untuk mengaktifkan output 

motor stepper. Motor stepper akan menggerakkan belt secara horizontal sehingga kotoran yang ada pada 

belt tersebut akan ikut terbawa dan terbuang dipenampungan secara otomatis. Liquid Crystal Display 

(LCD) akan menampilkan hasil data yang dilakukan pembersihan kandang ayam secara berkala. 

Kata kunci: Pembersih Kotoran Ayam Petelur Otomatis, Sensor Ultrasonik, Arduino 

  

PENDAHULUAN 

Proses pembersihan kotoran pada kandang 

ayam seringkali dilakukan secara konvensional 

oleh peternak ayam. Peternak melakukan 

pembersihan kandang ayam dengan cara manual 

dengan waktu yang tidak tentu. Apabila kandang 

ayam tidak terjaga kebersihannya maka kotoran 

ayam menjadi menumpuk sehingga kandang 

tersebut dapat berpotensi menimbulkan sarang 

penyakit yang dapat menyerang ayam ataupun 

peternak ayam. Dan peternak harus membuang 

kemudian membersihkan kotoran tersebut secara 

langsung dengan menggunakan tangannya. 

Proses ini tentunya membutuhkan waktu yang 

cukup lama dan tidak efisien. 

Maka dari itu melalui penelitian ini yang 

berjudul “Model Pembersih Kotoran Ayam 

Petelur Otomatis Menggunakan Sensor 

Ultrasonik Berbasis Arduino”. pengendalian 

model pembersih kotoran ayam petelur otomatis 

menggunakan sensor ultrasonik berbasis arduino 

dalam penelitian ini dilakukan dengan 

menggunakan sensor ultrasonik untuk mengatur 

pembersihan apabila kotoran belt penampungan 

kotoran mencapai dari lebih dari 19 cm dinamo 

akan berjalan seperti konveyer, lalu dibarengi 

dengan menyala nya led, jadi jika kotoran ayam 

berada dalam konidisi terisi dengan jarak terbaca 

oleh sensor ultrasonik maka dinamo menjalankan 

belt dan berhenti saat kotoran sudah terbuang ke 

tempat pembuangan. Sistem akan bekerja sesuai 

dengan perintah yang telah di coding dan di 

upload pada mikrokontroler arduino sebagai 

pusat pengendali sistem yang dapat memproses 

data sinyal perintah untuk mengaktifkan output 

motor stepper. Motor stepper akan menggerakkan 

belt secara horizontal sehingga kotoran yang ada 

pada belt tersebut akan ikut terbawa dan terbuang 

dipenampungan secara otomatis. Liquid Crystal 
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Display (LCD) akan menampilkan hasil data 

yang dilakukan pembersihan kandang ayam 

secara berkala. Para peternak akan lebih mudah 

dalam membersihkan kotoran pada kandang 

ayam. 

 

METODE 

Tahap yang digunakan pada penelitian ini 

menggunakan metode penelitian bidang minat 

Hardware Programming. Tahapan tersebut dapat 

dilihat pada gambar 1. 

 

Gambar 1 Metode Penelitian Bidang Minat 

Hardware Programming 

 

HASIL DAN PEMBAHASAN 

Hasil yang diperoleh dari penelitian model 

pembersih kotoran ayam petelur otomatis 

menggunakan sensor ultrasonik berbasis Arduino 

ini adalah sebuah mikrokontroler arduino uno 

dapat berfungsi sebagai otak dasar dan dapat 

menerima data dari beberapa sensor. Hasil dari 

rangkaian pada penelitian ini dapat dilihat pada 

gambar 2. 

 

Gambar 2 Rangkaian hasil pembersih kotoran 

ayam petelur 

Dari hasil yang telah diproleh dari 

perancangan alat tersebut kemudian akan dibahas 

mengenai cara kerja setiap komponen dimulai 

dari input yang menggunakan sensor ultrasonik 

untuk mendeteksi adanya kotoran yang jatuh ke 

belt, maka motor stepper akan berputar 

menggerakan belt dan akan membuang kotoran 

tersebut ke tempat pembuangan kotoran yang 

sudah disediakan sehingga kotoran ayam tidak 

akan berceceran kemana mana. Pada saat motor 

stepper bergerak pun tanda sebuah belt berjalan 

di tandai dengan led yang menyala, sehingga 

dapat terlihat dari kejauhan bila alat tersebut 

sedang beroperasi. Pada sistem kerja alat ini lcd 

berfungsi sebagai ouput data dari mikrokontroler 

yang membaca kerja dari sensor ultrasonik. Dan 

sistem ini diberikan aliran listrik sebesar 12Volt , 

untuk mendapatkan aliran listrik tersebut 

Arduino Uno dihubungkan dengan adapter 

12Volt. 

1. Test Fungsinoal Keseluruhan Sistem 

(Overall Testing) 

Tahapan ini dilakukan pengetesan fungsi dari 

keseluruhan sistem. Sistem yang telah dibuat 

dapat berfungsi sesuai dengan konsep atau tidak. 

Apabila ada sistem yang tidak dapat bekerja 

dengan baik, akan dilakukan proses perakitan 

ulang setiap bagian sistemnya. Pengujian ini 
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meliputi pengujian struktural, pengujian 

fungsional dan pengujian validasi. 

2. Test Fungsinoal Keseluruhan Sistem 

(Overall Testing) 

Tahapan ini dilakukan pengetesan fungsi dari 

keseluruhan sistem. Sistem yang telah dibuat 

dapat berfungsi sesuai dengan konsep atau tidak. 

Apabila ada sistem yang tidak dapat bekerja 

dengan baik, akan dilakukan proses perakitan 

ulang setiap bagian sistemnya. Pengujian ini 

meliputi pengujian struktural, pengujian 

fungsional dan pengujian validasi. 

3.     Uji Coba Fungsional 

  Pada tahap ini dilakukan pengujian yang 

bertujuan untuk mengetahui apakah alat yang 

telah dibuat dapat berjalan dengan baik dan 

sesuai dengan sistem yang ada. Dari hasil uji coba 

fungsional yang telah dilakukan bahwa sistem 

berjalan dengan baik atau berfungsi sesuai 

dengan sistem yang ada. 

4.   Pengujian Arduino uno 

Pada pengujian Mikrokontroler Arduino 

dilakukan dengan cara memberikan tegangan 12 

V. Setelah itu output tegangan dicek pada pin 5V 

yang dihubungkan dengan phobe positif 

multimeter dan pin GND yang dihubungkan 

dengan negatif multimeter.  

5.    Pengujian Sensor Ultrasonik 

Pengujian sensor ultrasonik dilakukan 

dengan menaburkan kotoran seperti tanah dan 

sensor ultrasonik akan membaca adanya sesuatu 

yang mendekati jaraknya. Dapat dilihat seperti 

gambar 3. 

 

Gambar 3 Pengujian Sensor Ultrasonik 

Keadaan sensor ultrasonik saat jalan dan 

telah membuang objek kotoran atau benda yang 

jatu pada belt yang mendekati jarak sensor. 

 

Gambar 4 Pengujian Sensor Ultrasonik 

Keadaan sensor ultrasonic diam saat tidak 

ada objek yang berada di depan jaraknya, dapat 

di bedakan dengan tidak menyala nya lampu led. 

Dan saat alat ini berjalan lampu led akan 

menyala. 

6.    Uji Coba Validasi  

Berdasarkan hasil Model Pembersih Kotoran 

Ayam Petelur Otomatis pengujian jarak dari 

sensor ultrasonik melalui cara saat ada kotoran 

yang turun ke belt penampungan maka sensor 

akan membaca adanya objek yang menghalangi 

nya dengan membaca jarak dari objek lalu motor 

stepper akan berjalan untuk membuang kotoran 

tersebut.  
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7.   Pengujian Validasi Sensor Ultrasonik 

Uji validasi sensor ultrasonik dilakukan 

dengan cara menjatuhkan objek atau kotoran 

pada belt dan sensor akan membaca adanya yang 

menghalangi didepannya dengan kondisi sperti 

itu motor stepper akan berjalan, jarak yang telah 

di uji dapat di lihat pada tabel berikut. 

Tabel 1 Pengujian Validasi Sensor Ultrasonic 

N

o 

Kompone

n 

Jara

k 

Outp

ut 

Keterang

an 

1 Sensore 

Ultrasonic 

0 cm Steppe

r 

Mati 

2 Sensore 

Ultrasonic 

5 cm Steppe

r 

Menyala 

3 Sensore 

Ultrasonic 

7 cm Steppe

r 

Menyala 

4 Sensore 

Ultrasonic 

8 cm Steppe

r 

Menyala 

5 Sensore 

Ultrasonic 

20 

cm 

Steppe

r 

Mati 

 

Setelah semua pengujian telah dilakukan 

serta beberapa proses telah di uji coba. Setelah 

melalui proses pengujian secara umum sistem 

dapat berjalan dengan baik sesuai dengan fungsi 

dan tujuannya masing-masing. Optimasi 

dilakukan untuk meningkatkan performa dari 

aplikasi yang dirancang. 

Dari hasil optimasi yang telah dilakukan 

dapat dilihat seperti gambar di atas yaitu pada 

jarak 4 hingga 9 alat yang telah di buat seperti 

conveyer dapat berjalan sesuai yang telah di 

perintahkan tetapi pada jarak 8cm conveyer 

terjadi error atau off. 

 

SIMPULAN DAN SARAN 

Model pembersih kotoran ayam petelur 

otomatis yang bekerja menggunakan sensor 

ultrasonik sebagai kontrol mati dan menyalanya 

stepper yang mendeteksi dengan membaca 

adanya objek dengan jarak lebih dari 19 cm motor 

stepper menyala dan lebih dari 20 cm stepper 

mati, perintah tersebut dibuat dengan 

menggunakan aplikasi arduino ide sebagai 

aplikasi software yang dapat membuat perintah 

(Source Code) untuk cara jalan nya alat sesuai 

perintah yang akan di lakukan, kerja alat ini 

bekerja otomatis untuk pembersihan kotoran 

ayam, dengan bantuan komponen elektronika 

sehingga dapat dibuatlah alat tersebut dengan 

kerja alat yang dapat di monitoring dengan led 

yang menyala saat konveyer berjalan. 
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